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Podgorica, 10.12.2019.godine

UNIVERZITET CRNE GORE
ODBOR ZA DOKTORSKE STUDIJE

OVDIJE
U prilogu vam dostavljamo Predlog odluke o prihvatanju godisnjih izvjestaja o
napredovanju doktoranada sa sjednice Vijeéa Masinskog fakulteta odriane

6.12.2019.godine.

S postovanjem,




UNIVERZITET CRNE GORE

MASINSKI FAKULTET PODGORICA
Broj: 022

Podgorica, 10.12.2019.godine

Na osnovu €&lana 64. Statuta Univerziteta Crne Gore i &lana 33. Stay 2 Pravila
doktorskih studija UCG broj 08-583 od 26.02.2015.godine, Vijeée Masinskog
fakulteta na sjednici odrzanoj dana 6.12.2019.godine utvrdilo je Predlog

ODLUKE
o prihvatanju godisnjeg izvjeStaja o napredovanju doktoranada

Clan 1.

Prihvataju se godigniji izvjestaji o napredovanju doktoranada za sljedece
kandidate:

Mr Darko Skupnjak

Mr Svetlana Ognjanovi¢
Mr Predrag Bojovié

Mr Ramiz Kurbegovi¢

ol ol g o

Clan 2.

Prihvaceni godisnji izvjestaji mentora o napredovanju doktoranada (IM obrasci)
su sastavni dio Odluke.

Clan 3.

lzvjestaji se dostavljaju Odboru za doktorske studije na saglasnost.
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GODISNJI IZVJESTA] MENTORA O NAPREDOVAN]JU
DOKTORANDA

Akademska godina za koju se podnosi izvjestaj 2018/2019
OPSTI PODACI O DOKTORANTU

Titutls, e, tmie roduteli, Mr. Darko (Josip) Skupnjak, dipl.mad.inz.

prezime

Fakultet ] ; Masinski fakultet
Studijski program Masinstvo

Broj indeksa - 3/12

| Univerzitet Crne
| gore, Masinski
'_Ekullc;, Crna Gora

Prof.dr Radoslay
Tomovié

| Opste masinske

Mentor &
konstrukecije

l\’.o~mcntor

JVALUACIJA ] DOK‘I‘ORANDA A e

I&ohl\o ste zadovoljm kvahtetlom odrZzanih susreta i
sa doktorantom? h [ E 3 4 [Os

(Ako je prethodni odgovor ,,1* ili ,,2* dati obrazlozenje i prijedloge za poboljsanje)

Da li je definisan plan rada sa doktorantom? XpbA  [NE
Da li je doktorand ostvario napredak prema (oA [ENE

predvidenom planu rada?

Doktorand je zbog bolesti prosle godine imao status mirovanja studenta.

Kvalitet napretka doktorantovog istrazivackog O 2 ® ¢ Os

rada u periodu za koji se podnosi zvjestaj je:

(Ako je prethodni odgovor ,,14 ili ,,2 dati obrazloZenije i prijedloge za poboljsanje)

Dati ocjenu doktorantove spremnosti za
1 . 3
konsultacije. L 2 O [+ s

Dati ocjenu planiranja i izvrSavanja godisnjih
istrazivackih aktdvnosti i struénog usavriavanja [ (]2 >3 (4 5
doktoranta.

Dati ocjenu napretka u savladavanju metodologije ) 2 [ [+ &b

naucno-istrazivackog rada.

Datl ocjenu o aktivhostima sprovedenim na
pisanju i objavljivanju nauénih radova L (2 [ K+ [

Dati ocjenu doktorantovog generalnog odnosa i
prema studijama. O (2 0 [k X

Dati ocjenu ukupnog kvaliteta doktorantovog i e
rada. Or O O [O¢ X5

(Ako je prethodni odgovor ,, 19 1li ,,2* dad obrazlozenje 1 prijedloge za poboljsanje)

‘Ocjene su: 1 — nedovoljan, 2 — doveljan, 3 — dobar, 4 — vrlo dobar, 5 — odlican

Obrazac IM: Godisnji izvjestaj mentora o napredovanju doktoranta
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NASTAVAK STUD]
X]Da
MozZe li doktorant nastaviti studije? [ ]Da, uz odredene uslove
[ Ne

(Ako je prethodno dat odgovor pod ,,b)* ili »€)" dati obrazloZenje i prijedloge za poboljsanje)

Napomene

(Popuniti po potrebi)

Doktorand mr Darko Skupnjak je proteklu podinu imao  status mirovanja studenta na
doktorskim studijama. Naime, doktorand je Komisiji za doktorske studuje 01.10.2018. podnio
zahtjev sa molbom za mirovanje statusa studenta, zbog bolesti i operativnog zahvata 1 lijeéenja
nakon toga. Nakon uvida u ljekarsku dokumentaciju odobren mu je status mirovanja. 1z th
razloga aktivnosti na izradi doktorske disartacije studenta su se odvijale smanjenim tempom.

Bez obzira na zdrastvene probleme student je Vijecu Masinskog fakulteta u Podgorici podnio
prijavu teme doktorske disertacije i zahtjev za formiranje Komisije za odbranu polaznih
istrazivanja. Vijeée Masinskog Fakulteta je na sjednici odrzano) 20.03.2019. utvrdilo predlog
odluke o imenovanju Komisije za ocjenu polaznih istraZivanja 1 podobnosti teme i1 kandidata za
izradu doktorske disertacije. Trenutno se ¢eka konaéna odluka Senata UCG o predloZenoj prijavi
i komisiji. U najkracem roku, kada se dobije pozitivna odluka od Senata UCG student je spreman
da odbrani polazna istraZivanja.

U toku prosle skolske godine student je zajedno sa mentorom objavio jedan rad na
medunarodnoj konferenciji SAUM 2018, Novembar 2018, Nis Srbija.

Na osnovu uvida i analize rezultata dosadadnjeg rada na doktorskoj disertaciji kandidata
Darka Skupnjaka, kao i nadeg zajednickog rada od trenutka imenovanja za mentora,
misljenja sam da kandidat moZe nastaviti svoj rad na izradi doktorske disertacije.

Kako jeo u toku dosadadnjih aktivnosti kandidat ostvario znacajan napredak
konkretizovao predmet i ciljeve istraZivanja i ostvario odredene konkretne rezultate.
miSljenja sam da su se stvorili_svi uslovi da kandidat pristupi odbrani polaznih
istraZivanja, nakon toga konaénoj izradi i odbrani doktorske disertacije.

U Podgorici,
28.10.2019. god.

Ime i prezime mentora
Prof.dr Radoslav Phmovié
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Prilog dokumenta sadrzi:

Objavljeni rezultat rada na izradi dokrorske disertacije (za drugi izvjestaj mentora)

Obrazac IM: Godisnji izvje$taj mentora o napredovanju doktoranta
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Obijavljeni rezultati rada na izradi doktorske disertacije

Radovi objavljeni u naucnim casopisima:

(1] Darko Skupnjak, Marina Mijanovié¢ Markug, Zoran Mijanovié, Radomir Vukasojevié: Mobilna platforma
za terenski robot ,\MNFE-ROBECO™ s 4 pogonska locka, Casopis | Vaspitanje i obrazovanje u izdanju
Zavoda za udZbenike 1 nastavna sredstva Crne Gore, 2013.

[2] D.Skupnjak: New Desgon of Off-Road Mobile Platform for Service Robot, Virtual Journal MACHENES,
TECHNOLOGIES, MATERIALS. ISSN 1313-0226. ISSUE 4/2013, pp. 37-40, available on
http://mech-ing.com/journal /Archive /201 3/4/dokladi/Darko%20Skupnjak.pdf

[3] Vukasojevi¢ R., Prof.dr Mijanovi¢ Markus M., Skupnjak D., Mijanovi¢ Z.: Mobile Platform for the
Terrain Robot ,ROBECO", Viral Journal MACHENES, TECHNOLOGIES, MATERIALS. ISSN
1313-0226. ISSUL 4/2013, pp. 48-50.

Radovi objavijeni na medunarodnim konferencijama:

[4]  Darko Skupnjak: Ragwej mobilne Platforme ga servisni robot, X1 Medunarodna Konferencija odrzavanja i
proizvodnog inZenjeringa KODIP-2013 | Bar, 16-19.06.2013.

[3]  Radomir Vukasojevié, Marina Mijanovi¢ Markus, Darko Skupnjak, Zoran Mijanovié: Procer
definisanja mobilne platforme za terenski robot, X1 Medunarodna Konferencija odrzavanja i proizvodnog
inZenjeringa KODIP-2013 , Bar, 16-19.06.2013.

(6]  Zoran Mijanovié, Darko Skupnjak, Marina Mijanovi¢ Markus, Radomir Vukasojevié: Konpt
uprarianja  mobilnim  servisnim robotomr ROBLECO, X1 Medunarodna Konferencija odrzavanja i
proizvud'nog inzZenjeringa KODIP-2013 | Bar, 16-19.06.2013.

(7]  Skupnjak D., Mijanovi¢ Markus M.:  Terenski 4W4D  mubilni  robor, 28, Medunarodai
wElektroinZenjerski simpozi* EIS 2014, Sibenik, 04-07.05-2014., Zbornik radova, strane 28-31.

(8]  Skupnjak D., Mijanovic Markus M. Mijanovié¢ Z., Vukasojevié R.: Design of Remote Computer
Controlled Fowr-Wheeled Mobile Platform, 17th International Research/ Expert Conference “Trends in
the Development of Machinery and Associated Technology™ TMT 2013, Istanbul, Turkey, 10-11
September 2013, Proceedings pp. 473-476.

(9]  Skupnjak D: Design of a Mabile Platforn of the Robor “MNIE-ROBECQ", 19th International
Rescarch/Expert Conference ™I'rends in the Development of Machinery and  Associated
Technology” TMT 2015, Barcelona, Spain, 22 - 23 July; Proceedings ISSN 1840-4944 2015,
pp-397-400, available on hup://www.tmtunze.ba/zboraik /TMT2015/TMT_201 5_100.pdf

(10]  Skupnjak D: Moments of Resistance when Turning the Drive Wheels with the Mobile Platform of the Robot
WMNE-ROBECO*, 20th International Research/ Expert Conference "Trends in the Development
of Machinery and Associated Technology” TMT 20106, Proceedings ISSN 1840-4944 2015,
Mediterranean Sea Cruising, 24th September — 1st October 2016;

[11]  Milan Vukcevie, Nikola Sibalic, Marina Mijanovic, Darko Skupnjak: CAD/CAM Integration of the
Forked Rod Design of the Service Robot Control Mechanism, 8th International Scientific Conference
IRMES 2017, September 7-9, 2017, Trebinje, Bosnia and Herzegovina, Proceedings pp. 129-134,
ISBN 978-9940.527-53-2,

[12] Skupnjak D., Markus M. M., Tomovi¢ R, wPevelopment of the Mobile Service Robot "MNE
ROBECQ", CD-Proceedings of XIV International SAUM Conference on Systems, Automatic
Control and Measurement, Ni§, Serbia, November 14th-16th, (2018)

Projektui:

[1]  Nacionalni projckat “Projckat visefunkcionalnog servisnog mobilnog robota “MNE_ROBECO”,
2013-2017.
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